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PC-Anschlul tiber Flachbandkabel und D-SUB 25pol Stecker:
3XD MEChaPIUS CNC-Steuerung Pin 1 AUS Bohrspindel an/aus (default) P
Pin 2 AUS Richtung Motor X \
Pin 3 AUS Takt Motor X
Pin 4 AUS Richtung Motor ¥
Pin 5 AUS Takt Motor Y
Pin & AUS Richtung Motor Z
Pin 7 AUS Takt Maotor 2

Pin 8 AUS Richtung Motor 4 (2.B. Ta chs
Pin 9 AUS Takt Motor 4 (2.B. Tange

Pin 10 EIN Referenzschalter

Pin 11 EIN Motaus m

Pin 12 EIN Refer ¥

Pin 13 EIN Refer,

masse [0V GND)

rittmotoren:

konnen alle Handelsiiblichen 2 Phasen oder 4 Phagen Schrittmotoren angeschlossen werden.
e Anpassung der Steuerung an die Motoren sollte von uns durchgefihrt werden, bei
eigenhindiger Verdnderung der Einstellungen kénnen wir keine Garantie auf Schiden an

Q Endstufen oder Schrittmotoren Gbernehmen.
Funktionsbeschreibung
Die 3XD-Steuerung dient zur Ansteuerung von 3 (optional 4) Schrittmotaoren Gber den PCParallelport.
|vorgefertigte Baugruppe) d.c Der Motorstrom ldsst sich, je nach Betriebszustand, per Softwaresignal anheben

(Boost) oder auf ca. 25% absenken (Sleep). Zusatzlich sind 4 Endschalter und ein

*gp euerung 0,2A—2,0A Phase Notausschalter anschlieBbar. Der Motausschalter deaktiviert die Endstufen. Die Anzeige des aktuellen

= Schaltzustinde der Endschalter-Stellungen/Boost Pinl6/Sleep Pinl7inv/Notaus erfolgt Gber die LEDs.
3 Achsen Haftung, EMV-Konformitiit

* Anschluss fiir 3 Endschalter X,Y,Z Alle Teile der Schaltung wurden sorgfaltigst geprift und getestet. Trotzdem kann MechaFlus

* - keine Garantie dafir Gbernehmen, dass nach dem Aufbau der Schaltung durch den Benutzer

@ Anschiuss far Nﬂt?us ' alles einwandfrei funktioniert. Insbesondere Gbernimmt MechaPlus keine Haftung fiir
1/2 —und Vollschritt Schaden, die durch Nachbau, Inbetriebnahme etc. der Schaltung entstehen.

* Gewicht ca. 2,0kg Die Schrittmotorendstufe “3XD-Steuerung” ist ein OEM-Produkt und fir die Weiterverarbeitung

b i durch Handwerk, Industrie und andere EMV-fachkundige Betriebe bestimmt. Im Sinne des
EMMmENn angreitudl EMVG &5 Abs. 5 besteht daher fiir die Schrittmotorendstufe “3XD-Steuerung” keine CEKennzeichnungsplicht.
r Klemmen abgreifbar Verkabelung, Spannungsversorgung und die Einsatzumgebung sind Faktoren, die sich auf

* Interne 5V Logicsp
* Interne 12V fir

* maximale un ung 29y die E_MV—Eigenschaften e_ines Gerites auswirken l_cﬁnngn. Ein Gerat, i_n das eine oder mehrere
Schrittmotorendstufen eingesetzt wurden, muss in seiner Gesamtheit entsprechend
den dafiir giiltigen Richtlinien bewertet werden, wenn mit dem CE-Kennzeichen CE-Konformitit

- dokumentiert werden muss. Selbstverstindlich wurden bei der Schaltungsentwickiung
alle méglichen MaRnahmen fir einen EMV-gerechten Aufbau ergriffen.
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Hier lasst sich der Motorstrom einstellen, dis Molofen-sollten alle
Handwarm werden im Betrieb,

Varsicht!
Ist der Strom zu hoch brefREndie Endstufen durch |

Referenzschalter:

X=PFin13
¥=Pin 12
Z=Pin 10
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Schaltplan Steuerung
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;cn(-g 3XD Step CNC-Steuerung
S @q

)

20 eatrd

mecha5 £ .de

[vorgefertigte Baugruppe) AbbidungERnlich

* Steuerung 0,2A - 2,0A Phase

* 3 Achsen

* Anschluss fiir 3 Endschalter X,Y,Z

* Anschluss fiir Notaus

*1/2 -und Vollschritt

* Gewicht ca. 0,3kg

* Interne 5V Logicspannungdber Klemmen abgreifbar
* Interne 12\flr Liiftersiiber Klemmen abgreifbar

PC-AnschluB iiber Flachbandkabel und D-SUB 25pol Stecker:
Pin 1 AUS Bohrspindel an/aus (default)

Pin 2 AUS Richtung Motor X

Pin 3 AUS Takt Motor X

Fin 4 AUS Richtung Motor ¥

Pin 5 AUS Takt Motor Y

Fin 6 AUS Richtung Motor £

Pin 7 AUS Takt Motor 2

Pin 8 AUS Richtung Motor 4 (2.B. Tangeilialathse)
Fin 9 AUS Takt Motor 4 (z.B. Tangentialashse)

Pin 10 EIN Referenzschalter Z {defadit]

Pin 11 Notaus

Pin 12 EIN Referenzschalterd (dat@ult)

Pin 13 EIN Referenzsehialtes (default)

Pin 14 AUS Kihinf 8 lpuampe an/aus (default)

Pin 15 EIN TaStemldefault]

Pin 16 Basel

Pin 1800 Athise 300t

Pirr8=2&signalmasse {0V GND)

Anschluss Schrittmotoren:

Eekdnnen alle Handelsdblichen 2 Phasen oder 4 Phasen Schrittmotoren angeschlossen werden.
Die Anpassung der Steuerung an die Motoren sollte von uns durchgetihrt werden, bei
eigenhdndiger Verdnderung der Einstellungen kinnen wir keine Garantie auf Schaden an
Endstufen oder Schrittmotoren dbernehmen.

Funktionsbeschreibung

Die 3XD-Steuerung dient zur Ansteuerung von 3 (optional 4) Schrittmotoren Gber den PCParallelport.
Der Motorstrom ldsst sich, je nach Betriebszustand, per Softwaresignal anheben

(Boost) oder auf ca. 25% absanken (Sleep). Zusitzlich sind 4 Endschalter und ain

Motausschalter anschliefbar. Der Notausschalter deaktiviert die Endstufen. Die Anzeige des aktuellen
Schaltzustinde der Endschalter-5tellungen/Boost Pinl6/Sleep Pinl7inv/Notaus erfolgt Uber die LEDs.
Haftung, EMV-Konformitgt

Alle Teile der Schaltung wurden sorgfaltigst gepriift und getestet. Trotzdem kann MechaPlus

keine Garantie dafiir ibernehmen, dass nach dem Aufbau der Schaltung durch den Benutzer

alles einwandfrei funktioniert. Insbesondere Gibernimmt MechaPlus keine Haftung fir

Schaden, die durch Nachbau, Inbetriebnahme etc. der Schaltung entstehen.

Die Schrittmotorendstufe "3XD-Steuerung” ist ein OEM-Produkt und fiir die Weiterverarbeitung
durch Handwerk, Industrie und andere EMV-fachkundige Betriebe bestimmt. Im Sinne des

EMVG §5 Abs. 5 besteht daher fiir die Schrittmotorendstufe "3XD-Steuerung” keine CEKennzeichnungsplicht.
Verkabelung, Spannungsversargung und die Einsatzumgebung sind Faktoren, die sich auf

die EMV-Eigenschaften eines Gerites auswirken kdnnen. Ein Gerat, in das eine oder mehrere
Schrittmotorendstufen eingesetzt wurden, muss in seiner Gesamtheit entsprechend

den dafiir giiltigen Richtlinien bewertet werden, wenn mit dem CE-Kennzeichen CE-Konformitit
dokumentiert werden muss. Selbstverstindlich wurden bei der Schaltungsentwickiung

alle miglichen MaBnahmen fir einen EMV-gerechten Aufbau ergriffen.



